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HacraBho- nayunom Behy ®OH-a

Onykom Hayuno- nacraBaor Beha ®OH-a o 24.09.2014. umenoBanu cmo y Komucujy 3a orieHy Hay4He
3aCHOBAHOCTH TpHjaBJbeHE JOKTOPCKE AucepTanyje kanauaarta [Iparana 3opanosuha , oz HaCIOBOM:

" YHanpelheme HHTepaKkLuje Y0OBeKAa M padyyHapa ynorpedoM cucreMa 3a npeno3HaBame nmokpera
U Ha OCHOBY TOTr'a MojHOCUMO cienehu

N3BEIITAJ
1. MIOJAIIX O KAHAUJATY

Hparan 3opanoBuh je pohen 12. cenremOpa 1981. rogune y Yxkumy. OCHOBHY IIKOJIY M CPEIby TEXHHUYKY
mKony (mpodui eneKTpoTeXHHYap MOroHa) je 3aBpmuo y Ykuiy. Jumiaomupao je 2008. rogune Ha
CaobOpahajuom dakynrery y beorpagy Ha cmepy 3a momraHcku caoOpahaj, ca Temom "Cucremmu
WHTEIUTCHTHOT BHJCO HAJ30pa ca HJEJjHUM KOHIENTHMAa TMpUMEHe" 1Mo BOhCTBOM MeHTOpa mpod. Ip
Muonpara bakmaza. I[lo 3aBpmetky crynuja Ha CaoOpahajuom dakynrery ymucyje Mactep CTyauje Ha
dakynreTy OpraHu3aliOHUX HayKa, Ha CcMepy 3a HHQOpMaluoHe TexHoioruje y beorpamy. 3Bame
JIUIUIOMHPAHU HMHXCHEP-MAcTep OpPraHU3allMOHMX HayKa CTHYe OAO0paHoOM MmacTep pana Ha Temy "Pa3Boj
MYJITHMEIMjaTHE aIUTHKAIIMje 33 PETPOIYKIIN]Y IMapalie)IHO CHHXPOHU30BaHUX U3BOpa" MO/ BOCTBOM MEHTOpA
npod. ap Hymrana Crapuesuha, y mapty 2011. ronuse.

HenocpenHo mpe ynuca ZOKTOPCKHX CTyIHja, 3aj€JHO ca CTpydmaluMa M HUCTpaxuBadnMa u3 neine Espore
noxahao je netwy mkoiy "SenZations 2011" ypja TeMaTHKa Cy CEH30pCKE MPEXE U MHTEPHET MHTEIMICHTHUX
ypebhaja ca paznuuntuMm npuMmeHama. Heke o moryhux npumena koje cy oopaheHne ce onHoce U Ha nmpaheme
JbYJICKOT TIOKpeTa U aKTUBHOCTH ITOMONyY Mapkepa M CeH30pCKUX TEXHOJIOTH]a.

Jloktopcke cryauje 3amouume 2011. roaune, xkaga ynucyje cmep MHpopmanuonu cucremu Ha Dakynrery
OpraHM3alloHuX Hayka y beorpaay, umme 3amounme M HaydyHO UCTpaxkuBaduku paia. Ilomoxuo je cBux 9
ucnura (ca mpocedHoM oreHoM 10) mpenBubeHHX MIaHOM M IPOTPaMOM JOKTOPCKHUX CTyIauja Ha CMepy
Nnpopmanronn cucremu u octBapuo ykynHo 90 ECII Oomosa. Ilonmoxuo je cnenehe ucnure: Pa3Boj
MHPOpPMALIMOHUX cHUcTeMa, MOOMIHO pauyyHapCcTBO, YIpaBibambe MojanuMa, MeTomosioruja HaydyHO—
UCTpaKUBa4KoOr paja, PauyHapcke mpexe - onabpana noriassba, VIHTepakiija yoBeka U pauyHapa—ojadbpaHa
nornasJba, IHTEepHET TexHosoruje, MoOmiHo nocinosamwe, IHTEpHET HHTENUTeHTHHUX ypehaja.

OnMax 1o ymucy JOKTOPCKHX cTyauja y HoBeMOpy 2009. roanHe Modnmbe J1a paju Kao CIoJbHbH CapaJHUK Ha
Caobpahajuom ¢axyntety y beorpany, Ha kareapu 3a ONIITY U NMPUMEHEHY MAaTEMaTUKY, HA YXO] HaY4HO]
obmactu "WHpopmaruka". AHraxoBaH je 3a u3Boheme BexxOM u3 npeamera OCHOBM NpOrpaMupama Ha
OCHOBHUX CTy/IH]jaMa.

Kpajem 2013. rogune noxaha u ycmemHo 3aBpiiaBa oHJAjH Kypc "VHTepakiuuja 4oBeka M pauyHapa' KoOju
opranusyje Kamudopuujcku yHusep3uter, @akynTeT 3a KOTHUTHBHE U padyyHapCKe HAyKe U MHXKEHEPCTBO Y
Can [ujery. Ilo ycnenmrHOM 3aBpIIETKY OHJIAJH Kypca HE€rOBO MHTEPECOBAIE 32 TEXHOJOTHjaMa MHTEPAKIIH]e
Kao U nmpahema JbYACKOT MOKPEeTa joII BUIIIE pacTe U MOYN-E MHTEH3UBHH]jE Ja c€ 0aBU OBOM MPOOJIEMATUKOM.
XKespa My je 1a y HAy4HOM JIOMEHY IIITO BHILIE HAMpeayje, /1a ce MOCBETH UCTPaKUBamby MPUMEHE CUCTEMA 3a
IPEro3HaBamke JbYACKOT MOKpeTa y JOMEHY MHTEpaKIIMje YOBeKa U padyHapa M jJa Oanr y Toj o0JIacTH CTeKHe
HajBHUIIE aKaJIEMCKO 3Bambe.
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2. IPEAMET U IINJb UCTPAKUBAIBA

IIpo6saem koju he OuTH pa3maTpaH ce OJHOCH Ha HCTOPUJCKM pa3BOj Kao W TpPEHYTHE MOryhHOCTH
MpEero3HaBama JbYACKOT TOKpPeTa Yy MOmIeAy NMPUMEHEHHX METO/a, TEXHHUKA, alropuTamMa M Pa3uIuTHX
CeH30pcKkuX TexHonoruja. KonTeker y kome he ce pasmarpaTu mpeno3HaBame IMOKpeTa jecTe yHampeheme
MHTEPAKIFje YOBEKA Ca PAIyHAPOM U OKPYKECHEM.

Cucrem 3a onaxkame JbYICKHAX TTOKpETa je OMII0 Koju COPTBEPCKO-XapIBEPCKH CHCTEM KOJU MOXKE PErUCTPOBATH
U 3a0€JeXUTH JbYACKE MOKPETe, OJHOCHO MOKpEeTe HEKUX JelioBa Tesla WM Lenor tena. Hekana ce HakoH
Oerexxera MOKpeTa BPIIN U MPETO3HABAKE AKIIHMjE FIIH aKTUBHOCTH KOjY YOBEK M3BOIM. Y JINTEPATypH ce OBa
BpcTa cucrema yecto ckpaheno Hazupa "MoCap" cucremom. ITojam MoCap yjenHo mpeacraBiba U CUCTEM U
caM TPOIIEC PETUCTPOBAA U OelekKerma JbYICKUX MTOKPETa.



PauyHapcko mperno3HaBame MOKPETa je MPUCYTHO CBYAA y HAIeM OKpYKeHY. IHTEIUTeHTHH CHCTEMHU BHJICO
Ha/130pa KOpHUCTE CHEeNU(UYHO pa3BHjeHE ajJrOpUTME KOjU MOTY ca CIIMKEe KaMmMepe JIETEKTOBaTH KpeTame,
IPUCYCTBO OOjeKaTa M JbyAM, Ka0 M CyMJbUBE akTHBHOCTH. Ha Taj HauMH ce Moxe 0e3 MpUCYCTBa 4YOBEKa
HaJI7Ie1aTi HEKO OKPYXEHE M ayTOMAaTCKM I03BaTH PaJHHUK oOe3behema ako cucTteM Ha OCHOBY yrpaheHux
MpaBWia MPOLEHU Ja je TO MoTpeOHO. Y (PUIMCKO] MHAYCTPUjU, CHUMAHE MOKpPeTa NMOMOhy MOCTaBJBEHUX
MapKepa Ha TeJo IIyMIla CE KOPUCTH y IMJbY aHUMHUpakha MPUIPEMIBEHUX pauyHapckux 3D Jbyackux Mojena.
Tume ce mocTwxke NpUPONHHWja AaHUMAaLMja JbYACKMX W JKUBOTHECKHX JIMKOBa, a Takohe ce u wm3berama
o0aBJbame CKYIMOIICHE W CIOKEHE pydyHE aHUMaldje, Koja je J0 CKopo Ouia yoOuWyajeHa 3a CBE BPCTE
annMupanux ¢(uamosa. [locmenmux roavHa je akTyenHa ymoTrpeba HUrpaykux KoH3oja ca yrpaheHom
TEXHOJIOTHjoM padyHapcke Busuje (mHmp. Microsoft Xbox Kinect), mpu ueMy ce KOHTpOJEC aKTHBHpPAjy
MOKPETHMa PYKY ¥ TeJia T3B. T€CTOBHMA, YAME CE€ UTPAYHO UCKYCTBO IMOJAMKE HA MHOTO BHIIM HUBO HETO KaJa
ce KOpHUCTE KOHTpoJie ca TactarypoM. OBakBe KOH30JIE CE€ 3a Cajla MOTY KOPUCTHTH CamMO Yy 3aTBOPEHOM
IIPOCTOPY, M Mope npenBuleHe HaMeHe Mperno3HaBama recToBa 3a Urpamke Moryhe ux je mporpaMupaTv u 3a
npyre Hamene nmomohy APl 6ubnuroreka nmpoussohaya. [lopen moMeHyTHX JIoMEHa yrnmoTpede WHTEPECAHTHO je€
MIOMEHYTH U TIOZIpyYje KOMIpECHje BHJEO 3amKca KOje je 3aCHOBAHO Ha IPETo3HaBamby U aHAIU3U JbYICKOT
nokpera. OBUM Ce MOCTHIKE JTAIEKO OOJbU CTETICH KOMIIPECH]E ¢ 003UPOM JIa C€ KPETame JbyICKe GUType CBOAU
Ha MapaMeTpU3alnjy MPUIPEMIbEHOT BU3YEIHOT MOJIETIA.

CBH HaBeJICHU TPUMEPH TPEICTaBIbajy HEKM BUJ WHTEPAKIIM]e YOBEKA Ca PadyyHApPOM HIU OKPYKCHEM, alld
yrnorpedbom cuctema 3a mnpaheme mokpera. Kao mro ce Moke MPETIIOCTaBHUTH, IMOJ padyyHApOM Ce JaHac
moapa3ymMeBa OWJIO KOjU MPEIMET Y OKPYKEHY KOjU MOXKE BPIIUTH WHTEPAKIH]y ca YOBEKOM W KOJH HUMa
yrpal)eH ceH30p, IWCIUIC] WM BEIITauKy WHTEIWreHNnjy. PadyHap He Mopa OMTH BHUIJBHB YOBEKY, Il HIIaK
MOJKE YIECTBOBATH Y MHTEPAKIIMjH, TAKO Ja [10jaM MHTEPAKIMje YOBEKa M padyyHapa JaHac MMa BeoMma IUPOK
KOHTEKCT.

Jenan o moceOHO MHTEPECAHTHUX JIOMEHA 3a MPUMEHY CHCTeMa 3a MPENo3HaBakbe W aHAM3y MOKpeTa jecTe
WHTEpakIuja ca pagHuM MectoM. OBaj JAOMEH je TeK y pa3BOjy W MMa JIOCTa HEpENICHHX Npodiema.
YTBphHBamke eProHOMCKHX yCJIOBa y KOjUMa ce 00aBJbajy pajJiHe aKTUBHOCTH MMa 32 I[UJb BbUXOBO MO00JbIIIAE
Ka0 M peIu3ajHUpame MPOM3BOJHOI IpOIEeca TaKo Ja Ce€ OCTBapH Beha MPOAYKTHBHOCT M 33/10BOJHCTBO
panHuKa, a Ja ce UCTOBpeMeHO m30erHy moryhe moBpene Ha paay. YTBphuBame (U3NYKHUX E€PrOHOMCKHX
(dakTopa ce MOXKe M3BECTH MaHYeJTHUM MEpPEHEeM CBUX IMOCTypa y KOjUMa YOBEK WM3BOJIM AKTUBHOCT Kao U
GbU3MUYKUX BeNMWYMHA U TEXKHWHA MpeaMeTa U OompeMe Kojy KopucTu. HakoH mepema ce KOpUCTE CHCTEMHU 3a
BUPTYEJIHY CUMYJAlNjy U3BOhema MOKpeTa U eproHOMCKE NMpopadyyHe CTaTMUKUX M JUHAMHUYKHUX onTepehema.
Jla 6u ce u3Bena cuMynaiyja MmokpeTa noTpedHO je MPEeTXOIHO MPHUKYIUTH MPEIU3He Mepe MOCTypa YOBEKa U
neduHICaTH KeJbeHY CUMYJIAIN]y. YKOJIHMKO € MPUKYIIJbahe OBUX TOJIaTaka U lbUXOB YHOC y CUMYJIAIH]y paau
PYYHO, YECTO JI0NIa3H JI0 HEXKEJbEHUX Tpellaka IITO MOXKe Yy CUMYMAIHj! IPOY30KOBaTH U3paay M3BEIlTaja KOjU
Jlaje MOTIYHO TOTPelTHe pe3yaTare eprouoMcke anaimse. OBJe oa3u 1o u3paxkaja ynmorpeda MoCap cucrema
KOJH c€ MOTY KOPHCTUTH Yy (ha3u MpUKyIJbarka MOTPeOHUX MojlaTaka O MOCTypaMa U HaYuHY W3BOlema MOKpeTa,
na OM ce Ha Ta] HAYMH JOOWJIM IITO TAauHUJU PE3YATaTH eproHoMcke aHamu3e. OmucaHu npumep yrnorpede
MoCap cucrema npeacTaBsba T3B. UMILUTMITUTHY HHTEPAKIIN]Y YOBEKA Ca PadyHAPOM.

IIpeamer uctpaxuBama je MoryhHoct npumene MoCap cucrema 3a yHamnpeheme HMHTEpaklidje 4OBEeKa U
padyHapa, Ka0 M Ha peajM3aldjy pelniema Koje OM OMOTryhmsio HOBM HAYWH HMMIUIMIIUTHE WHTEPaKIIH]e.
KonkpeTHuje, npenMeT ucTpakuBama he OUTH pa3Boj METOAOJIOIIKOT MPUCTYIA 3a yHanpelheme HHTepaKiyje
YOBEKa ca padyHapoM yImoTpeOoM Mpeno3HaBama mokpera. [Ipu u3060py TeMe MONIIM CMO Ol YNE-EHHIIE /1A Cy
nocrojehe MoCap TexHonoruje U CUCTEMH JOBOJBHO 3peiiu Aa oMoryhe mpuKymubame Mmojaraka HEeONMXOIHHUX
KaKo 32 eKCIUTUIIMTHY TaKO ¥ 32 UMIUTMIIUTHY HHTEPAKIIN]y ITyTEM MPETO3HaBamka MOKPeTa.

IIpeamer uctpakuBama Ouhe MOCTYMITH, CPEACTBA, TEXHUKE M TEXHOJIOTH]E KOje OMOryhyjy ImiaHupame, pa3Boj
U eKCIUIOATAllN]y CUCTEMa 3a MHTEPAKIMjy YOBEKa U pauyHapa 3aCHOBAHUX Ha MOKpeTy. [ eHepaiHo, HEOMX0THO
j€ pa3BUTU METOOJIOUIKM MPUCTYT KOju he omoryhutu yHanpeheme 1 pa3Boj pa3IMuuTUX HAYMHA HHTEPAKIIH]je
ca padyyHapoM y3 MPUMEHY INperno3HaBama nokpera ynorpedbom MoCap texHnosnoruja.



I'maBHM Wb W 33aTaK HCTPAKUBAKA j& HM3paJa METOAOJONIKOT MPHUCTYIA MPOjeKTOBamY CHUCTEMA 3a
yHanpeheme 1 pa3Boj MHTEpaAKIMje YOBEeKa U padyHapa 3aCHOBAaHE Ha TOKpETY, y3umajyhu y 003up morpede u
3axXTeBe KOPUCHUKA Ca jeIHe CTpaHe, U TpeHyTHUX MoryhHoctu MoCap TeXHOIOoTHja ca Apyre CTpaHe.

IToceban UMb HCTPAKUBAKA j€ TIPAKTUYHA JEMOHCTpALKja IPUMEHE MPEIOKEHOT METOIOIOMIKOT IPUCTYIIA
y W3pagd MPOTOTHUIICKE peain3alyje cucTeMa 3a yHampeleme HMHTepakiyje pajHuKa ca paJHUM MECTOM,
6azupannx Ha MoCap TexHoJoTHjaMa U ’bUX0Ba eBalyalnja y peaJHUM yCIOBUMA.

KpuTnuku OCBpPT Ha OCTBapeHE pe3yiTaTe je JaT y MPUCTYIHOM paay moji HasuBoM 'MoryhHocTH 3a
yHanpeheme HHTepaKIfje YOBeKa U padyHapa yrnoTpeOoM CHUCTeMa 3a Mperno3HaBamke MOKpeTa’, 010pambeHOM
Ha @akynrery Opranuzannonnx Hayka, 03.11.2014. roqune.
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3. IIOJIABHE XUIIOTE3E

Xwunorese koje he OUTH MpoBepeHe TOKOM UCTPAKHUBAMA CY:

Pacnonoxuse MoCap TeXHOJIOI1je 1 CUCTEMH Cy Pa3BHj€HU Y JOBOJHHO] MEPH J1a MOTY OMTHU NMPUMEHEHU
3a yHanpelheme HHTEepaKIHje YOBEKa M padyHapa IyTeM MPEro3HaBamka MOKPeTa

3a ycrienian pa3Boj CUCTeMa HHTEPAKIIMje YOBEKa ca padyyHapoM Ha 0a3u Mpero3HaBama U aHaJIN3€e MMOKpeTa
U aKiyja MoTPeOHO je Pa3BUTH METOJOJOMIKH MPUCTYI, KOjU Je(UHHIIE METOAE, MOJIEIIE, TEXHOJOTH]E U
ajlaTe 3a peajHn3allyjy TaKBOT CHCTEMA.

IIpuMeHa HOBMX CEH30pa 3a MOKpET je BakaH (akTop yHarpehewma MHTepakiije YOBeKa U pauyyHapa Koju
omoryhyje pa3Boj Kako eKCIUTUIMTHUX, TAKO U UMIUIMLUTHUX BUJIOBA HHTEPAKIH]e.

WHTepakiyja pajHUKa ca paJlHUM MECTOM C€ MOX€E YHAIpeIUuTH pa3BojeM JOMEHCKH crelu(pUuyHOr Moiena
32 UMIUTMIUTHY HHTEPAKIMjy YOBEKa U paHOT MecTa.

TpomikoBH pa3Boja cucTeMa MHTEPAKIIM]e YOBEKa U pauyHapa 3aCHOBAaHUX Ha MOKPETY MOTY OMTH 3Ha4ajHO
HIKH aKO Ce 3a peajn3aljy KOpUCcTe HOBH, LIEHOBHO MPUCTYIIAa4uHU, CEH30pH 3a ITOKPET.

4. HAYYHE METOJE UCTPA’KUBAIbA

Jla Ou ce peannzoBaia Hjeja NCTPAKUBAKka U IIOTBP.IMIIE, OJJHOCHO ONOBPIJIE TOCTAaBJLEHE XHUITOTE3E, Y pany he

ce KOpUCTHUTH cienehe meroe:

NPUKYIUbalkhe M cpehuBame MojaTaka O JOCTYIHHM pelIekhHMa Ha OCHOBY OTBOpPEHE JIMTEparype u
nperpaxuBama VHTEepHETa, pasMeHOM HH(OpMaIMja W HENOCPETHHUM KOHTAaKTUMa 3a pelIeBAaHTHUM
cy0jeKkTuMa y CBeTy,

KpUTHYKA aHaJIN3a oCcTojehrX U Mpeasyior CONCTBEHOT pellemha

€KCIIEpUMEHTAJTHA TTPOBEPA MPEIOKEHE METOAO0JIOTH]€ pa3Boja peaanu3aiijoM OrJIeTHOT IpuMepa y GopMu
MPOTOTHIA,

MIPAaKTUYHA IPOBEPA MOCTABJLEHUX XUIIOTE3a TECTUPAHEM PEATM30BaHOT MPOTOTHUIIA.

PCBYJ'ITaTI/I HCTpaAXXKUBamkba ouhe MPE3CHTOBAHU TCKCTYAJIHO, OIIMCHUBAKBLCM U MIPUKA3aHU KPO3 BHUIIIC ILI/IjanaMa,

CJIn

ka u Tabema. HMcrpaxuBame he OWTH WMHTEPAUCHMIUIMHAPHO, j€p YKJbydyje HaydHE UCIUILIAHE

pauyHapcKHX HayKa, UH()OpMaTHKe, eIeKTPOTEXHUKE, ONOMEANIINHE, EPrOHOMHU]E U IpYTe.



VY peanuzanuju copTBEPCKUX pelIema KopucTuhe ce HWTepaTUBHO-WHKpPEMEHTalHa 00jeKTHO-OpHjEeHTHCaHa
METO/I0JIOTH]ja MPOojeKToBama, 6bazupana Ha MDA npuctyny, ynorpedbom UML je3uka 3a MozaenoBame.

5. OYEKUBAHHU HAYYHHA JOITPUHOC
Pan xoju he ma mpoucTekHe Ha OCHOBY UCTPaXHUBamka y MPEIMETHO] 001acT Tpeda caapskahe Buie JOMpUHOCA

Hu TO:

[Mpukymibame, cenekuuja W KiIacUpHUKaAIMja HAYYHMX HM3BOpAa M3 HCTPaKMBAuKe o00JacTh cUcTeMa
MHTEpaKIfje YOBeKa W padyHapa Ha 0a3u NpEeno3HaBama W aHAIM3€ MOKPEeTa U aKIMja, Ka0 U KPUTHUYKA
KOMIIapalyja HEKOJIUKO MPUCTYIIA TN3ajHUPAbY U PAa3BOjy OBAKBUX CUCTEMA

Pa3Boj MeTomoNOMmKOr HpHUCTyNa 3a M3pagy CHUCTEMa 3a MHTEPaKLHUjy YOBEKa ca padyyHapoM Ha 0Oas3u
Ipero3HaBamka U aHAJIU3€ MOKPETa U aKIfja [HOB MOJIeNT, HOBA TEXHHKA],

[IpojekToBame M peanu3anyja MPOTOTHIIA CIOKEHOT MPOrPaMCKOr CHCTeMa 3a MHTEPAaKIHjy ca PagHuM
MecTOM 0a3upaHOr Ha MPET03HaBamby IMOKpeTa [HOB copTBep],

[IpakT4an JONPHHOC C€ OdYeKyje y JEMOHCTpaluju JeUHUCAHUX pelIeHha Kpo3 pealu3aiujy
MIPOTOTHUIICKOT pellierha 3a yHanpelheme HHTepaKIrje paJHuKa ca paJHUM MECTOM,

JIpyIITBeHH PONPHUHOC CE OrJieJla y TOjeIHOCTABJbCHY pPa3BOja MPUPOTHUJUX BHIIOBA HHTEPAKIHjE ca
padyHapoM, Kao M HUMIUIMIUTHOT MOJeja HHTEpaKlHje, IMTO MOXKe OWTH ox moceOHOr 3Hayaja y
cUTyalyjama y KojuMma ocoba HHje y CTamy J1a KOPUCTU yoOudajeHe HauWHe MHTEpaKlrje ca payyHapoM U
OKPYXKEHEM,

JIpylITBEHU JOMPUHOC CE OIJIe[a joll M Yy KOPUCTU KOjy OM MMalie pajHe opraHusaiiyje 300r npeBeHIuje
NOBpe/a Ha paay, Kao M MOryhux 3Ha4ajHHX yIITena y Mporecy paja.

OuekuBaHM HAYYHU PE3YJITATH CY:

[ToTBpa HaBENCHHMX XHIIOTE3a, KPO3 METOIOJIOIIKH HCIPABHO CIPOBEACHO HCTPAXKHUBAKE INPUMCHE
Mpero3HaBama MOKPETa y MHTEPAKIIUjH YOBEKA Ca pauyHAPOM.

VYHamnpeheme mporeca pa3Boja CUCTEMa 3a MHTEPAKIM]y Ca padyyHApOM TOCTaBJbAKEM JE€IMHCTBEHOT
METOOJIOMIKOT MPHUCTYTIA, KOJU TOpa3yMeBa:

0 Jlebunucame OHTOJOTHje WHTEpAKIM]je YOBEKA M padyyHapa 3aCHOBAHE Ha MPEMO3HABaWKy MOKpPETa U
aKuuja

o Jedbunucame MeTo0NIOTHjEe pa3Boja CHCTEMa 3a WHTEPAKIM]y YOBEKAa M padyHapa 3aCHOBaHE Ha
MIpENno3HaBa/ky MOKpeTa U aKiuja

0 Jedunucame Mojena 3a pa3Boj cUCTEMa 3a MHTEPAKIM]y ca MpPEerno3HaBamkEeM MOKpeTa, Oa3upaHuX Ha
CTaHJIapJHUM MoOJeNNMa 3a pa3Boj codTBepa, aad MPOIIUPEHHUM ca CEMAaHTHKOM MOTpeOHOM 3a
MOJIETIOBalk-€ CBUX CMENM(PUUHOCTH HHTEPAKIIH]E 3aCHOBAaHE Ha MOKPETY

0 Jedunucame pa3BojHUX anara, Kao ¥ HaYMHA yroTpede UCTHX

HpOBepa mnmporneca pa3Boja u3paaoM IPOTOTUIIA CIIOKCHOTI CHUCTEMa 3a I/IHTCpaKI_II/ij 6a31/1paH0r Ha
MMpeNo3HaBaky MOKPETA U BlbErOBO TCCTUPAKLE.

6. IJIAH HCTPAKUBAIBA U CTPYKTYPA PAJIA
[Tnan uctpakuBama je mar y cineaehoj tadbemnu:

Pen. | ®a3a ucrpaxxuBama Tpajame
op. paze

(Mecenn)
1 dopMupame MojieNa U peaansannja y BUay 6




IPOTOTHIIA

2 [TpoBepa noHamama MpoTOTHIA (eBajTyalyja) 2

3 OO6pana nmomaraka 0.5

4 AHanu3za nojaraka (IIpoBepa TaYHOCTH 0.5
XUIIOTE3a)

5 [Tucame paga Koju MpUKazyje pe3yarare 3
UCTPAKMBAha

OKBHpHU CaipkKaj TOKTOPCKE TUCEPTAIH]E j€ AaT Y HACTABKY.

m YBOI

o oo o o

JlebuHucame npeamera HCTpaKUBakbA
[{nsbeBH UCTpaKUBaMHA

ITona3ue xunorese

Mertoponoruja uCTpaKkuBarmba
CrtpykTypa 1 opranmu3aiyja paaa

m [lpernen gocagammux pe3ynrara UCTPaXKUBaba

m MDA npuctyn pa3Bojy cucrema

m  AKTyelHu npobieM

O
O
O

Nnenrudukanuja mpodbiema
®opmynamuja npodiema
Amnanuza npobiema

m [Ipemior METOOIOIIKOT IPUCTYIIA 32 Pa3B0j CUCTEMA 32 MHTEPAKIIM]jy YOBEKa ca padyyHapoM 3aCHOBaHY Ha

[IPENO3HaBalky MOKpeTa

a
O

]

Omnuc

OHnToOJIOTHj€ UHTEPAKIIM]E YOBEKA U pauyHapa 3aCHOBAaHE Ha MPENo3HaBamky MOKPETa U aKiinja
Mertoponorrja pa3Boja CHCTEMa 3a MHTEPAKIMjy YOBEKAa W padyHapa 3aCHOBAaHY Ha NPENO3HABABY
MIOKpETa U aKkiyja

Mertamosien cuctemMa 3a WHTEPAKIMjy YOBEKa W padyHapa 3aCHOBaHY Ha Ipero3HaBamy MOKpeTa U
aKuuja

Mogenu 3a pa3Boj cUCTeMa 3a HHTEPAKLMjy YOBEKa U pauyHapa 3aCHOBaHY Ha IpPENo3HaBamy MOKpeTa
U aKiyja

Pa3BojHu anatu ¥ HauMH ynorpebe

n Peanmaunja MpoOTOTUIIA CUCTCMA 3a I/IHTepaKI_II/ij YOBCKa Ca paaAHUM MCCTOM

|

]

|

Hedurnucame KOPUCHUUKUX 3aXTeBa
— Texcryannu ciayyajeBu Kopuirhemwa
Amnanusa

— Konuenryannu monen
— CuCTeMCKH TijarpaMu CEKBEHITH

[TpojexToBame

— Jlujarpamu cexBeHIM U Kojaboparuje
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— Jlmjarpamu Kinaca
— Jlujarpamu cTtama
— Mogen 6a3e nogataka

0 HWwmmiementanuja

— Pa3BojHO OKpyX)eEHE
— 3HayYajHU JEJIOBH U3BOPHOT KOJa

o Tectupame

— Kopunihenu anatu
— Kopumihenu nocrymim

m EBanyamnuja cuctema

o IlpenHocTtu u Henpocranu

0 HckycTBa npu ynotpeou

o Ilopeheme ca qpyrum cucremuma
m 3akJbyudak

0 OcTBapeHu A0NpUHOC

0 MoryhHoctu kopumhema

O Moryhu gaseu mpaBIy HCTPAXKHBabHA
m Jlureparypa

7. 3AK/JbYYAK U ITPEIVIOI' KOMUCHUJE

Komucuja je yrBpauna na kannunat [paran 3opaHoBuh ucmymaBa CBe ycioBe, MpenBuleHe 3aKOHOM O
BHCOKOM 00pa3oBamy, 3a U3paay JAOKTOPCKE AHMCEpTaluje, /1a je MpeioKeHa TeMa BeoMa akTyellHa, Jia je
KaHJIUJAT MPUKYIIHO U YIO3HAO ce ca OMTHUM pedepeHiiaMa u3 mpeaMeTHe o0JacTd, Kao M Ja je MOoKa3ao
CKJIOHOCT 32 HAYYHO-UCTPAKHBAYKH PaJl.

AHanmu3oM Tpemjiora 3a HM3paay JIOKTOPCKE aucepTaiuje ‘“YHampeheme HHTEpakiyje 4oBeKa W padyHapa
ymnoTpeOoM cucTeMa 3a mperno3HaBame nmokpera* Komucuja je 3akipyunnia cienehe:

e Kanmunar Jlparan 3opaHoBuh ucnymaBa cBe 3aKOHOM IIPOIKCAHE YCIOBE 3a MPHUjaBy TeME 3a U3paay
JOKTOpPCKE AUCEpTaLyje.

e [lpennoxeHa TeMa Mpuraaa HaAy4YHO] JUCIHUILIMHU HHGOpPMAIIMOHE TeXHOJOorHje (yXa HaydHa o0JacT
MHTEpAaKIMja YOBEKa U pauyHapa) 3a Kojy je dakynTer opraHu3alMoOHNX HayKa MaTHYaH.

e [lnanupaHa uCcTpakuBama Cy 3HA4YajHa U aKTyeJIHA ca TEOPHjCKOT M MPAKTHYHOT CTAHOBUIIITA Y 36MJbU
Y UHOCTPAHCTBY.

o [IpennmokeHa Tema IOKTOPCKE AMCEpPTaIHje je MO TMpoljeMy, MpeAMETY, IUJbEBUMa HCTPAKUBAmhA,
XUTMoTe3aMa U MeTo/1aMa Koje he OuTu nmpuMemeHe HaydyHO 3aCHOBaHAa U OTPaB/IaHa.

e [lpeanokeHa CTpYKTypa pajia c€ MOXe IMPUXBATUTH Kao 1IEJOBUTA, JIOTUYHA U PUMEPEHA 33 TOKTOPCKY
JUcepTaIujy.

Ha ocHoBy cBera usnetor Komucuja ynyhyje HactaBno-nayunom Behy ®OH-a
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HNPEJJIOI

e Jla xanammary [lparany 3opanoBuhy omo0pu wu3pagy MpHjaBJbEHE JIOKTOPCKE AHMCEpTalnje TIOJ
HACIIOBOM ,, YHamnpehere HMHTepakidje 4YoBeKa M padyHapa ymoTrpeOOM CHCTeMa 3a IMPEro3HaBambe
HOKpeTa‘’;

e Jla ynyrtu cBOjy OMIYKy ca u3BemrTajeM Behy HayyHMX 007acTH TEXHUYKO-TEXHOJIOIIKMX HayKa,
VYuuBepsutera y beorpamy, pamm gaBama cariacHOCTH Ha MPEUIOr TEMe 3a H3pagy JOKTOPCKE
JIUcepTalyje;

e Jla mo ycBajamy OBOT M3BEIITaja 32 MEHTOpa UMEHyje Ip MupocnaBa Munosuha, nouenra dakynrera
OpraHU3aIlMOHUX HAYKa.

beorpan, 04.1HoBemOap 2014. ronune

YJIAHOBU KOMUCUIE:

[p MupocnaB Munouh, noneHt
VYHusep3uret y beorpany
@akynTeT OpraHu3alMOHNUX HayKa
MEHTOp

Hp Ayman Crapuesuh, pes. npod.
VYHusepsurer y beorpany
@dakynTeT OpraHu3alMoOHUX HayKa
qIaH

Mp 3opan JoBanosuh, pen. npoo.
VYHusep3uret y beorpany
Enextporexnuuku Qaxynrer
4JIaH
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